Az alapja az itt bemutatott projektnek
a Lépeget6 robot” épitbmodell, amely
a Winkler Iskolaszer Kft.-nél rendelhe-
t6 1.680,- Ft-os aron (Cikkszam 5086).
A csomag tartalmaz minden szlksé-
ges alapanyagot ahhoz, hogy a robot
elkésziljon: egy komplett hajtémotor,
fogaskerekek, rogzitéelemek, elem-
kamra az aramellatashoz (2 x 1,5 V-os
Baby elem) és el6készitett furnérkom-
ponensek, amelyekbdl egy lombflirész
segitségével a robot teste kiflirészel-
het6. Mint ahogy azt a KON TE XIS-
szerkeztéség megtudta a cégalapito-
tol és tuljadonostal, Ing. Karl Winkler-
tél, egy alkalmazott pedagdgustol
és kdzéposztalybeli vallalkozotdl, az
épitbcsomagot Ausztriaban készitik.
Ezért az iskolak vagy ifjusagi intéz-
mények nagy megrendelései - amely-

Ez nem szuper? Nyugodtan minden lepést meggondolni

ugy, mintha sajat maga csodalkozna el a sajat uj kepes-

segeén, ugy jon felénk a lepegetd robot. Egy kicsit meg

tugyetlennek nez ki, de mi emberek sem egy nap alatt

tanultuk meg a futast.

re menynyiségkedvezmeény is jar -
rovid idén belll realizalhatéak. Mar az
elsé bepillantas az épitécsomagba
megmutatja a szakembernek, hogy
a komponensek beszerzése “a pia-
con” lényegesen dragabb, mint ennek
az épitécsomagnak a beszerzése a
Winkler Iskolaszer Kft-nél.

A Robby-modellt mi felszereltik kie-
gészité funkciokkal, amelyek von-
z6bba teszik és a gyerekeknek tébb
szoérakozast nyujt. igy kapott inten-
ziven vilagitdé szemeket, amelyek
kuldndsen a s6tétben tlinnek fel. Az
ehhez szikséges vilagito diddak
csak néhany tiz forintba kerilnek.
Ezenkivll kifejlesztettink egy egeé-
szen egyszerl vezetékes taviranyi-
tét, amelynek az elényei az “erede-
ti™-hez a kdvetkezdk: Az aramellatas
elhelyezése egy kulsé iranyitopult-
ban lényegesen javitott a Robby
esztétikus kinézetén. Elbtte az
elemdobozka a test elején volt rég-
zitve - de mi nem szerettiink volna
robot-kengurut, aminek a bonyolult
Iépései a mi eszkdzeinkkel és lehe-
t6segeinkkel enélkdl sem lehetett
volna megoldani - hanem egy “em-

berhez hasonld” Robby-t. A kilonal-
|6 aramellatasnak van még egy masik
elénye is, amely megndveli a Iépe-
getd robot mikodési lehetéségeit.
Egy atkapcsold beépitésével lehetbvé
valik a motor feszultségének pélusval-
tasa - és ezaltal a lépegetd robot
el6re/hatrafelé torténd mozgasa. Az 1.
és 2. rajz mutatja az elektromos kap-
csolast. A kivitelezéshez forrasztasi
alapismeretek szukségesek.

Billenty Vezetékezés Robby-hoz
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3. rajz:
Mechanikus
konstrukcio- és
mikodési elv

Ugyelj arra, hogy a két nagy fogaskerék kiilsé csavarjai ellentétesen (180°)

legyenek felszerelve!

Habar a robot megépitése - nem
utolsd sorban a részletes €s min-
denki szamara érthetd leirasnak
kdszonhetben - nem tul nagy dolog,
nem alkalmas a projekt kisebb gye-
rekeknek. Tapasztalatok, amelyeket
egy hosszabb eltoltétt id6 utan a
Berlini JugendTechnikSchule-ban
(Ifjuségi Technikai Iskola) gyujtot-
tink, megmutatjak, hogy a lépeget6
robot megvalositasahoz néhany fel-
tételnek (lasd doboz) meg kell felel-
nunk. Ha azt is figyelembe vesszuk,
hogy az alkatrészek elkészitése és
azoknak Osszeépitése legalabb 6
orat vesz igénybe - mi ebbdl egy
“kétnapos-Workshop-ot” (2 x 3 ora;

® Lombflrész, (kézi-)furogép és
forrasztopaka biztonsagos kezelése

® Muszaki rajzok “olvasasanak” képessége

® Linearis méretek “1 x 1 mérésének”
ismerete.

® A motor és a hajtomi miikddésének és
Osszeépitésének alapvet6 ismerete (az
erbatvitel elve, a mozgasi formak atalaki-
tasa, pl.: forgd mozgast “lépegetd
mozgassa”, stb.)

® Elektrotechnikai/elektronikai (egyenaram-
kor) és 6sszeépitési (ellenallas, vilagitd
dioda, elem, (at.)kapcsolo t.k.)

kb. 1,5 éranként 20 perc szlinet) csi-
naltunk - a gyerekek koncentracios
képessége nem lebecsulendé kdve-
telménynek vannak kitéve. Mivel egy
megfeleléen kialakult finommotorika
szlkséges ahhoz, hogy elkertljuk a
félsikereket és csalddasokat, a részt-
vevok legalabb 12 évesek legyenek.
Joészandéku kisérletek fiatalabb gye-
rekekkel - legtdbbszor a szUulék unszo-
lasara - rendszerint azt az eredményt
hoztak, hogy a Workshop iranyitasa-
ba olyan sok praktikus tamogatast
kellett beleadni, hogy az elkészult ter-
mék semmi esetre sem tekinthetd a
résztvevd “sajat munkajanak”.

Nézzik meg a lépeget6 robotot koze-
lebbrél, igy azonnal feltiinik a nagy
labfeje. Erre mindenképpen szliksé-
ge van, hogy biztosan tudjon menni és
allni. A lécformaju labai két mozgo
csavarral és egy fogaskerékkel van
a testtel 6sszekotve, amin egy hajto-
motor talalhat6. Ez a tartokonstrukcio
szallitja az erét, amelyre a robotnak
szUksége van, hogy sikeresen mo-
zogni tudjon. Legalabbis sima, aka-
dalymentes fellleten sikerll neki leg-
tobbszor, feltéve ha az épit6 alapos
munkat végzett. A nagyobb pontat-
lansagokat “Robby” zokon veszi ne-
kink. “Sztrajkol” és lassan mozog
vagy egyaltalan nem. Ezzel ellentét-

ben, ha minden “hormalisan” zajlott le,
akkor nem csak szépen lépeget el6-
re teljes szépségében, kivansagra -
azaz a motorfeszlliség atpdlusozasa
- még a hatramenetet is berakja. A
3. rajz megmutatja a mechanikus kon-
strukciét és a miikddési elvet. Ert-
hetéen megmutatja, hogy mar egy
egyszer( “elére-hatramenet mozgas”
megvaldsitasa is nem lebecsulendd
alapanyag és szerelési raforditast
igényel. A 4. rajz oldalnézetbdl to-
vabbi részleteket mutat. Kuléndsen
j6 a motor- és hajtomiblokk rogzité-
se, amely a robot hatan talalhato.

A szinadasnal és a robottest egyéb
kialakitdsanal a gyerekek szabadon-
engedhetik a fantazidjukat. Az alkoto
izlésétol, turelmétdl és mivészi
tehetségétdl fuggben készilnek el a
kiil6nbdz6 robotkreaciok. Egyik sem
ugyanolyan, mint a masik - minde-
gyik eredeti. Egy kiemelkedd végs6
pontjat képezi a Workshop-nak a
robot versenyfutas. Habar a konstruk-
cios kikotésekben nincsenek na-
gyobb tempdkiildnbségek, a gyakor-
lat azonban mast mutat. Aki a legala-
posabban dolgozott, annak van a
legnagyobb esélye, hogy az robot-
ja fut be els6ként a célvonalon.
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